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WERKSTUCKBELADUNG

Hauptmodul "Roboterzelle"
mit 6-Achsen-Roboter

Direkte /ft{tffi{c/my an die
Z?Wk/?fwry\fmwéfke/

Zugang zur
manuellen Beladung

Kompakte Roboterzelle
inklusive Schutzeinhausung

- Standardzellen in verschiedenen GréBen.
- Direkte Anbindung an die Bearbeitungsmaschine.

- Evtl. gewiinschte manuelle Beladung
der Maschine weiterhin maglich.
- Verschiedene Robotertypen einsetzbar.
- Zelle mit Stapler transportierbar.

Zellenbezeichnung | 4000-T15 ‘ 4000-T30 ‘ 4000-T50 | 4800-T75 | 4800-T150

Zellenabmessungen
R ad 4000 x 3200 -3400 mm 4800 x 4100 - 4600 mm
Traglast Roboter 30 kg 60 kg 100 kg 150 kg 300 kg

Handlingsgewicht
o degeiCl | ca.15kg | ca.30kg | ca.50kg | ca.75kg |ca. 150 kg

Reichweite Roboter| 2000 mm | 2000 mm | 2400 mm | 2700 mm | 3150 mm

Modulare "BELADUNGSZELLE" fur Bearbeitungsmaschinen

-> DIREKTE WERKSTUCKBELADUNG <-

Ausbaumodule
"Werkstiickbereitstellung™

Fleuitle. Aypassug. an i Arwendangsprafit!

Palettenmodul

Bereitstellung der Werkstiicke
Uber Transportpaletten.
(Europaletten, Einzweckpaletten aus
Stahl, Aluminium oder Kunststoff)

Rollenbahnmodul

Bereitstellung der Werkstlicke
Uiber Transportpaletten. Zu- und
Abfiihrung der Paletten Uber Rollenbahn.
(langere Pufferzeiten und
direkte Anbindung an andere
Prozesse maglich)

Kettenforderermodul

Bereitstellung der Werkstiicke
auf umlaufende Werkstiicktrager.
(direkte Bestiickung, besonders
geeignet fiir Wellenbearbeitung)

Etagen-
Paletten-Speicher

Vollautomatischer Speicher zur

Teilebereitstellung. Mannlose Fertigung

tber viele Stunden. Fertigungs-
unabhangiges Ein- und Auslagern.

Zusatzmodule
"Werkstiickhandling”

/ﬁtryz&tfe ﬂatomﬁfwéfwy aus eier Hand/

Greifmodul

Greifttechnik aller Art.
(pneumatisch, hydraulisch,
Vakuum, magnetisch, Servotechnik)

Schubladenmodul

Nutzbar als Priifschublade
zum gesonderten Einschleusen
oder Auschleusen von n.i.O. Teilen.

Ausricht+Wendemodul

Module zum lageorientiertem
Positionieren und Wenden
der Werkstiicke.

Bearbeitungsmodul

Stationen fur evtl. notwendige
Zusatzbearbeitungen.
(Entgraten, Bohren, Polieren,
Biirsten usw.)
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@- - Notizen: Lieferumfang

Bereitstelling dev Werkstioke iber Transportpaletten,
(Lurgpatbtten, Linweokpalotten aus Staht] Aluminian oder Kanststofff)

- Industrieroboter mit Traglast gem. Ubersicht inkl. Steuerung

- Robotergrundplatte mit angeflanschten Palettenarretierungen

- Einfachwerkstickgreifer ausgelegt f. jeweiliges Handlingsgewicht
- Schutzeinhausung

- Inbetriebnahme der Roboterzelle bei RILE soweit mdglich

&mm‘a//@(/ der Werksticke iber ﬁa/nr‘/w‘b,‘aa/eb‘f&m Lu- wd. Affﬂ/‘w{/ dor Fatbtton iber Kollonbakn
/ /d}(}aﬁe P«ffwz&/b‘w wd diekte ﬂ/t//}{/a/{} o andere Prozesse mﬁa/?’eé /

- Industrieroboter mit Traglast gem. Ubersicht inkl. Steuerung

- Robotergrundplatte

- U-Form-Férdertechnik zum Ein- bzw. Ausschleusen von Paletten mit werkstiickspezifischen

Aufnahmen (EuropalettengréBe/max. Palettengewicht 500kg) bestehend aus:
- 1St Aufgabestation u. 1St Abgabestation ausgefiihrt als Rollenband, jeweils inkl.
Rammbock (Lange jeweils ca. 1300mm)

- 25t Pufferplatz f. max. 3 Paletten ausgefihrt als Rollenband (Lange jew. ca. 4000mm)
- 1St Querforderer mit Aushub

- Einfachwerkstilickgreifer ausgelegt f. jeweiliges Handlingsgewicht

- Schutzeinhausung

- Inbetriebnahme der Roboterzelle bei RILE soweit mdglich

Beretstolling der Werkstioke af wntuuferds Werksticktriger
(divekte Bestichung, besonders geespnet fir Wellorbearbertung).

- Industrieroboter mit Traglast gem. Ubersicht inkl. Steuerung

- Robotergrundplatte

- 25t Kettentaktforderer zum Ein- bzw. Ausschleusen der Werkstlicke, mit einer Lange von
ca. 3m u. umlaufend ca.30St einfach gestalteten Werkstiickaufnahmen

- Einfachwerkstilickgreifer ausgelegt f. jeweiliges Handlingsgewicht

- Schutzeinhausung

- Inbetriebnahme der Roboterzelle bei RILE soweit mdglich

Volluutomatisoher f/e/béeﬁ zur ﬂ/%/eﬁz/ﬁrte//w(/. Manntose /Ceﬁ@w(/ iber wiele Stunder,
ﬁﬁ@m/«fuﬂ/é«'}w}w L« /f«&%z}eﬂr

- Palettenspeicher mit drei Ebenen f. 10 Paletten in EuropalettengréBe

(Die unterste Ebene wird nur zum Handeln der Paletten zw. den einzelnen Stationen genutzt.)
- Eigene SPS-Steuerung inkl. Sensorik und Grundprogramm
- Inbetriebnahme des Palettenspeichers bei RILE soweit méglich

Optionen: * Greifmodul ¢ Schubladenmodul ¢ Ausricht + Wendemodul ¢ Bearbeitungsmodul
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